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实验（训）室建设项目立项申请表

	实验（训）室名称：
	机器人仿真实验室

	适用学科专业：
	机器人工程

	项目负责人：
	孙健华

	计划完成日期：
	2021年2月

	申报单位：
	机械工程学院

	申报日期：
	2020年11月27日


南通理工学院教务处制 

一、项目概述

	项目名称
	机器人仿真实验室

	项目负责人
	沙春
	职称
	
	职务
	
	电话
	13646269264

	项目类别
	基础□      专业(      新建□      改建□      扩建(

	学年使用总人时数
	16200
	学年可利用总人时数
	40500
	设备利用率
	40%

	学年该实验学时数
	150
	学年该实验室额定学时数
	960
	实验室利用率
	15.6%

	实验（训）室容纳人数
	60
	实验室分组数
	60
	主体设备台套数
	61

	建设投资

总金额
	
	实验（训）

场地
	拟用地址
	D-301

	
	
	
	面积需求
	160M2

	1.项目建设必要性

【立项依据：国内外高校同类实验设施的比较研究；实验（训）室原有设备使用率、新旧程度等；本实验（训）室及其主要设备在教学中的地位与作用；该项目所承担科研、社会服务等任务】

	在“中国制造2025”的推动下，人工智能、机器人、物联网、大数据、智能云等新工科专业也应运而生，很多工科类院校都开设了相关专业，以适应时代的需求。我校于2017年向教育部递交“新设立机器人工程专业”申请，2018年9月份，我们迎来了首批两个班79名机器人工程专业的新生。机器人仿真实验室要有一定的先进性，要能培养适应时代发展需要的具备机器人结构设计、系统编程、设备控制及生产组织管理等方面的基本能力，能在机器人行业或其相近领域从事系统设计与开发、技术集成、检测与控制、安装调试、运行维护、技术管理和销售等工作，具有创新精神和实践能力的高素质应用型本科人才。

机器人仿真实验室可作为机器人工程的专业的专业课程实验室，为工业机器人组装与调试实习、工业机器人控制技术、机器人机构学等课程提供实验、实习场所。课程均具有较强的实践性，通过课程的学习和在实验室完成实验，使学生工业机器人机械结构和电气控制等方面的知识和技能。作为应用型高校，要把实践教学作为人才培养方案中比例最重的一个环节，要求学生通过尽可能多的在实验室实操来加深课堂教学内容的理解和基本训练，并通过单元教学实验、综合测试作业实验强化教学效果，学会综合设计与解决实际问题。

18级机器人专业2020-2021学年第二学期将开设工业机器人组装与调试实习、工业机器人控制技术、机器人机构学，机器人机械结构仿真实验室已经建成，由于今年专转本的学生人数较多，因此需要扩建，而机器人电气仿真实验室需要新建。

	2.项目建设可行性

【主要包括用房、人员、设备利用率、实验室安全等，即在考虑教学组织形式、管理方式的基础上，就如何在设备选型、配置、建设进度安排方面综合考虑效益、效率和效果，提高投资效益和设备设施的利用率，同时对实验室安全进行说明论证。】

	根据应用型本科对人才培养的要求，要加强实验实习的课时分配比例，因此要加强实验室的建设。机器人工程专业已新建了工业机器人基础平台、工业机器人工作站、工业机器人拆装维修平台，同时配置了相关的应用软件，如ABB工业机器人离线仿真编程软件robotstudio6.08、广州数控GSK工业机器人机械结构拆装软件。还需要购置工业机器人电气安装调试仿真软件，以利于提高学生对工业机器人结构和控制的认识。

	3.建设目标
【建设的预期目标，是要能够满足教学的多样性需求：如教学实验（训）的需求，即能完成哪些实验（训）项目，能实现哪些学生实验（训）目标；为以后的教学研究提供保障和可持续发展平台。】

	机器人仿真实验室建设的目标是要能满足机器人工程三个专业的《工业机器人组装与调试实习》、《工业机器人电气控制安装调试实习》、《工业机器人控制技术》等相关课程的实验实训应用。因此实验室的利用率会比较高，机器人工程专业学生的专业课程都可以直接安排在实验室授课，边讲边操作，理实一体，同时根据设备自编教学讲义，制作课件等，加深学生对专业课程学习的兴趣和认可度，使学生能学以致用。

同时工业机器人系统集成均可以实现二次开发，可以为老师提高科研水平提供开发性实验，同时也为学生进行大学生创新创业项目及毕业设计提供了良好的平台。


二、项目建设的预期效益

1.实验（训）教学

	课程名称
	教学实验（训）项目
	项目

类型
	学时数
	实验（训）

人数
	学年使用人时数
	面向专业

	工业机器人组装与调试实习
	机器人结构拆装
	验证
	30
	82
	2460
	机器人工程

	工业机器人电气控制安装调试实习
	工业机器人电气结构认知
	验证
	30
	80
	2400
	机器人工程

	工业机器人控制技术
	工业机器人电气仿真
	验证
	8
	80
	640
	机器人工程

	计算机辅助设计技能训练
	SolidWorks项目训练
	设计
	60
	82
	4920
	机器人工程

	计算机辅助设计技能训练
	SolidWorks项目训练
	设计
	30
	80
	2400
	机械电子工程

	计算机辅助设计技能训练
	SolidWorks项目训练
	设计
	30
	200
	6000
	机械设计制造及其自动化


【项目类型为验证、综合、设计性。在实验（训）项目设置上要尽量减少不必要的验证性实验（训）项目，综合性、设计性和研究性实验（训）项目要占一定的比例，保证实验（训）项目开出率达到100%。】

2.科学研究

	序号
	科研主要方向
	科研实验项目
	课题来源
	学年使用人时数

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	


3.校内外服务

	序号
	服务项目
	专业
	学年使用人时数

	1
	
	
	

	2
	
	
	

	3
	
	
	

	4
	
	
	


	1.实验（训）主体仪器设备购置计划

	序号
	仪器设备名称
	技术参数
	单位
	数量
	单价
	小计
	参考

型号
	参考厂商

	1
	台式计算机
	CPU：英特尔（Intel）i5-10400F

内存：16G（DDR4 2666 8GB X 2）；硬盘：500GB SSD固态硬盘 M.2；独立显卡：GTX1650super 4G；分辨率：不小于1920*1080；Windows版本： Windows10；系统类型：64位操作系统；三茗还原卡；光电鼠标、键盘、21寸液晶宽屏背光显示器（1920*1080）、立式标准机箱、USB接口≥4个、耳麦接口、1000M自适应网卡。

常用软件：office（word、Excel、PPT）、暴风影音、pdf阅读器、CAJ阅读器、Auto CAD 2018、QQ、Altium designer18、Solidworks、正版极域系统（或其他教学软件）等
	台
	51
	
	
	
	戴尔、惠普、联想

	2
	路由器
	华三（H3C）ER3100G2 全千兆 企业级VPN网关路由器（51点）
	台
	1
	
	
	
	

	3
	网络布线
	连接外网
	米
	200
	
	
	
	原教室地板、布线完好，仅需从教室到D楼控制室连接布线

	合计
	
	
	
	
	


三、拟购仪器设备、辅助设施（含桌、椅、柜等）清单

	四、实施地点环境改造计划

	1.实施地点环境

	现状
	要求

	无网络接口
	机器人软件安装需要上网验证，因此需要在教室布置一网络接口，通过购置的路由器使教室内所有电脑均能连接至外网
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